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DIALOG
UN OUTIL POLYVALENT

= Mesure & pilotage des procédés suivants :

» Pieux a la tariére continue
» Injection

» Soilmixing

» Jetgrouting

» Colonnes ballastées

» Verticalité des parois
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m Ecran propre a chaque application,
H Ergonomie et robustesse d'un écran tactile couleur,
1 Choix de la langue (caractéres latins, cyrilliques, arabes,
chinois, japonais, etc),
m Enregistrement des mesures en temps et en profondeur,
m Envoi en temps réel des mesures (Bluetooth, Internet/GPRS, USB),
1 Configuration et mise a jour a distance du DIALOG,
1 Passage des consignes de réalisation des travaux en temps réel,
M Localisation GPS de la machine,
m Surveillance des organes de la machine.

DIALOG
THE MULTIPURPOSE TOOL

= Measure & control of the following processes:

» Continuous flight auger piles (CFA)
» Injection

» Soilmixing

» Jetgrouting =

» Vibroflotation columns

" Remote set up
1 Transfer of jobsite instructions in real-time,
1 Location of each rig via GPS network,

1 Supervision of some rig functions.
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Basculement temps / profondeur des graphiques
Switching graphs Vs time / depth

Ecran tactile, anti-reflets
Touch/coated-screen

Mesures et consignes
en temps réels
Measurements and

ie__ttiﬁ_s in real time

Réglage de l'orientation pour
un meilleur confort de lecture
Orientation adjustment for
comfortable reading

Coffret robuste en acier inoxydable
Robust stainless steel casing

Un programme d'exploitation unique capable de :

modeles types et personnalisables (graphiques en temps et profondeur, ...)
partager les informations entre plusieurs utilisateurs

synchroniser efficacement les données entre utilisateurs reliés

en permanence ou par intermittence a un réseau d’entreprise

Graphique en temps réel
Graphics in real time

Bluetooth
GPRS - GPS

Transfert des données sur clé USB
Data transfer to USB flash drive

Connecteur
d'imprimante
(option)

to printer
(option)

Connexion au boitier
alimentation et aux capteurs
Connection to power supply
box and sensors

Led d’indication de la
qualité de I'alimentation
Indication of power
supply quality

A unique program capable of:

> >
present all the information recorded using the example models provided
with the ability to personalize as required (graphics Vs time or depth, ...)
share information between users
efficiently synchronise data among users connected permanently or
intermittently to a company network
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Paroi moulée

Diaphragm wall
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<< Envoi des consignes Remote programs update
Programmation du Dialog Remote set up of Dialog

LocalisationG PS»

Liaison GPRS + Bluetooth »

Conduite du procédé »

Pilotage des éléments de la machine»
Enregistrement et envoi des mesures»

Read measurements
Read set up

2> Réception des mesures
Lecture des réglages

Localisation géographique Map location

GPS Location »

GPRS + Bluetooth links»
Driving of the process »
Supervision of rig function »
Recording & data transfer

;‘@se&

<< Envoi des consignes

/ Sauvegarde des données»

Partage des informations »
Synchronisation des données »

Data back up»

Transfer information to multiple users»

Synchronise data»

Remote programs update

Programmation du Dialog Remote set up of Dialog

2> Réception des mesures
Lecture des réglages

Read measurements
Read set up

Localisation géographique Map location

Présentation des informations recueillies »
Display all collected data»

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

TECHNICAL FEATURES

___Tensiond ‘alimentation 12-36V Powers upply
Température -20°/75°C Temperature
- Poids 6kg Weight
Consommation en fonctionnement 23A Working current
(onsommatii)n en veille 29mA Standby :t::l:l:rrent
_Etanchéité IP65 Waterproof to
__Compatibilité capteurs  4-20 mA, impulsions NPN/PNP, CANopen / 4-20 mA, NPN/PNP pulses, CANopen  Sensors compatibility
- GPRS Quadribande / Quadband GPRS -
Précision GPS (interne) 30m GPS accuracy (internal)
- "~ Earan 10.4" Screen -
B ~UsB UsB
__I_’_rogramme d’g_xploitation Microsoft Windows XP, Windows Vista , Windows 7 Software_

Fichiers au format XML / Files in XML format
Base de données SQL / SQL Database
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en oeuvre sur les grands chantiers partout
dans le monde
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INSTRUMENTATION POUR FONDATIONS SPECIALES

2 rue du Forbeth - F 64110 JURANCON (France)
Tél.: + 33 (0)559 06 34 22 - Fax : + 33 (0)5 59 06 15 99
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